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Actionneur Servomoteur ®Wre OO

/Exemple ici : Lors d’un appui sur un
bouton poussoir, un servomoteur
angulaire fait une rotation de 90°, lors
d’un appui sur un autre bouton
poussoir le servomoteur revient a sa
position initiale

Interface Arduino

UNC et Grove - générer le code
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Appui bouton
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Définir Fangle du servo-moteur de la broche [EER 3 ° vitesse EQED)
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Rotation 90°

Appui bouton
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Rotation -90°

Matériel nécessaire:

-1 carte arduino

-1shield de connexion

-1cable USB

-1servo moteur a rotation angulaire(D3)
-2BP module grove (D8,D6)
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